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La recherche

Les travaux sur les systemes de mobilité sont menés directement au sein des équipes suivantes:

« Pour I'équipe Ingénierie de la Conception (IC), sur la mobilisation des concepts d’'ingénierie appliqués a la
mobilité centrée usager

« Pour I'équipe Aide a la décision (AD), sur des modeéles de simulation pour le déploiement de systémes de
transport

« Pour l'équipe Economie Durable (ED), sur des méthodes et outils d’évaluation socio-économique dans le champ
de I’éco-mobilité
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